
让机器人在图书馆立起来！

苏州图立方科技有限公司
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1 图立方AGV分拣架构



2 宝安AGV分拣系统



2 宝安AGV分拣系统



分拣口：30 个

分拣机器人：28 台

充电桩：4 座

搬运机器人：4 台

搬运机器人充电桩：1 座

空箱缓存位：8 个

满箱缓存位：8 个

还书口：5 个，室内： 3 个，

室外：2 个

2 宝安AGV分拣系统

•机器人分拣和搬运
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2 宝安AGV分拣系统
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3 南沙图书馆的五大创新应用

• 于2020年底开始试运营的广州南沙区图书
馆，就推出了结合人工智能技术的“五大创
新技术应用成果”

• 机器人自助分拣系统

• 基于人脸数据库为支撑的刷脸办证借还
业务

• AR眼镜个性化服务模式

• 资源导航系统

• 石墨烯材料电子纸应用

• 其中AGV机器人分拣相同为全国分拣类别最多
的还书分拣系统
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3 南沙图书馆的玻璃分拣平台

4个馆内还书口（其中

一个预留），一个馆外还

书口

18台分拣机器人。实

际分拣效率为1500 册/小

时

42 个类别细化分拣，

除常规需求，还充分满足

了预约图书、总分馆的需

求



•玻璃台面

•整体效率

3 南沙图书馆的玻璃分拣平台



4 AGV的实用性

•对读者：

•一门式服务，在一个服务点归还所有图书

•避免在多个还书点

•避免在一个阅览室中有所有楼层包括总分馆的图书

•对工作人员

•避免处理多个目的地图书

•对业务

•提高图书周转效率

•方便应对疫情，读者归还图书在工作人员接触之前可以首先杀菌消
毒
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经济高效，分拣差错小

运用一套分拣系统，300 台分拣机器

人每小时可分拣 2 万件包裹

节能环保

根据业务繁忙情况决定投入机器人数量，避免其他

系统小业务量情况整机全开情况，既浪费了能源又

增加了系统损耗

布置灵活，可无限扩展 系统稳健性强

遇上单一故障，不影响系统整体运转，

其他分拣系统一故障就整体停机

若场地允许，可进行扩展或异地再

建，原有设备与新增部分融为一体

4 优势分析



5 机器人分拣的其他布局



5 机器人分拣的其他布局



品质 技术 规划 精品

图书馆智慧空间专家
重构馆内物流、客流、空间规划
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